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                          AIoT Sensor(智聯感測)全國聯賽 

   National AIoT Sensor Award (NAIoTSA) 

作品說明書 

 

壹、學校名稱：臺北市立南港高級中學          

貳、作品組別：□國小組  □國中組 ■高中職組  □教師組 

叁、作品名稱：以仿真遙控車探討危險駕駛行為                  

肆、作品文件內容： 
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一、設計理念、動機與目的 

隨著近幾年我國危險駕駛的事故率逐漸增加，在這之中尤其是酒駕更容

易造成交通事故，為此國家也制定了許多新法律和增高罰款金額來抑制它的發

生(彭媁琳,2022)，儘管警方派大量人力在路口攔查，不僅耗費人力，難免還會

有漏網之魚。 

酒駕這種危險駕駛是一個非常嚴肅的主題，輕則只是皮肉之傷，重則可

能會因此丟失人命。所以我們希望透過科技探討駕駛行為，在電腦判斷駕駛的

行為類似酒駕行車不穩的時候提出警告，讓駕駛決定是否要先休息再上路。由

於酒駕危險駕駛行為有很多種，我們主要探討酒駕時所會發生行車不穩狀況，

受限於我們的能力，我們將問題簡化成酒駕時常會發生的 S型(危險駕駛)與直線

(正常駕駛)兩種狀況。 

 

二、作品創意 

(ㄧ)作品設計構想  

我們想用 Python 程式透過數據分析去探討並且研究危險駕駛的行為模式，由於

我們未成年沒有駕照不能開車，所以我們決定要用 1/10 縮小的仿真電動遙控車

(以下簡稱:搖控車)去進行資料的收集，在硬體感測器方面，我們選用國立陽明

交通大學社會責任計畫產出的 Rabboni六軸感測器來記錄搖控車的三維加速度與

三維角速度。 

 

三、技術可行性 

由於 Rabboni內建藍牙，但是因為藍牙傳輸的距離太短，超出筆記型電腦與搖控

車之間的距離，所以在這兩者之間，我們在搖控車上加了樹莓派，透過藍牙技

術連結 Rabboni 六軸感測器，再運用 Wifi 以進行筆記型電腦與樹莓派之間的連

線後，透過 SSH程式遠端搖控樹莓派。 
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圖 1 系統架構圖 

使用材枓 

1.樹莓派：架設在遙控車頂，樹莓派可以使用藍牙連接 Rabboni 收數據，控制

Rabboni 的 Python 程式可以使用筆記型電腦的 Wi-Fi 透過 SSH 連線，以終端機

模式啟動。藍牙連線的有效距離較短，Wi-Fi 連線的有效距離較長，因為仿真遙

控車行駛空間較大，所以我們使用 Wi-Fi連接方式收取資料。 

2.Rabboni 六軸感測器：透過 Rabboni 加速度計和陀螺儀共 6 軸來記錄車子行為。 

3.仿真遙控車：使用仿真遙控車，模擬現實的駕駛行為。 

4.3D 列印機：使用 3D 列印機，列印出一個長形平台提供樹莓派和 Rabboni 放置

於搖控車上方。 

5.Python 程式：我們希望能夠做出輔助駕駛來預防危險駕駛的程式，但是受限

於我們的程式能力不足，我們只好改做事後的數據分析，希望能對於輔助駕駛

模型的訓練有所幫助。 

 

四、人機界面 

(一) 作品運用: 

我們在護動官網下載了 Rabboni 的樹莓派 Python 程式，使仿真遙控車上

的感測器傳送訊息後，能在樹莓派上接收到訊息。我們也去網路上找了 Python

寫入文字檔的語法，預計將收集數據儲存為文字檔。 
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(二) 延伸應用: 

如果能夠做到即時處理判斷行為，透過感測器收集駕駛行為的數據，再利用電

腦判斷駕駛行為是否類似危險駕駛上路的行為，當行為符合危險駕駛時提出警

告，提醒駕駛人是否應該先休息，等待身體狀況好一點再上路，或是呼叫代駕

服務。 

 

五、團隊合作方式 

指導老師： 

高慧君老師(南港高中資訊科教師) 

戴伶娟老師(南港高中資訊科教師兼教務主任) 

表 1. 工作項目及內容 

工作項目 工作內容 

人際協調 統整大家的專長並分派任務及督導進度 

3D列印 運用游標卡尺量測出遙控車的平台並製圖及列印出來 

點子發想 從發散的資料中聚焦出有趣的觀點 

操作遙控車 經過大量的練習能夠穩定地進行 S型及直線路徑 

程式設計 將 Rabboni的數據在樹莓派中存成文字檔以進行後續的數據分析 

 

表 2  團隊成員任務執行情況 

任務 人際協調 3D列印 點子發想 操作遙控車 程式設計 

組長：沈桀富 V V V V V 

組員：趙心毅  V V V V 

組員：趙翊佑 V     

組員：黃楷竣    V  

組員：楊盛博   V  V 
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